Общие сведения об изделии
     Абсолютный датчик углового положения предназначен для преобразования углового положения вала относительно корпуса в электрические сигналы, пригодные для последующей обработки в устройствах числового программного управления или устройствах цифровой индикации.

    Датчик может применяться в измерительных системах и системах программного управления станков и механизмов при определении угловых размеров, перемещений на поворотных рабочих столах, делительных устройствах, антеннах и прочем оборудовании.

Основные технические данные и характеристики
МЕХАНИЧЕСКИЕ:

Точность                                                                                                        ( 1,5(   
Максимальная скорость вращения вала                                             10000 об / мин
Момент трогания ротора                                                                   не более 0,01Нм
Момент инерции ротора                                                                           1,7(10-7  кг м2
Допустимая нагрузка на вал:            осевая                                          не более 20Н
                                                   радиальная                                           не более 40Н
Масса                                                                                                  не более  0,21 кг
Степень защиты                                                                                            IP64
Интервал рабочих температур                                                          -40(С … +100(С 

Интервал  температур хранения                                                          +5(С … +40(С 

Вибрационные ускорения в диапазоне частот (55 … 2000Гц)                  (100м / с2
ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ

Напряжение питания    U пит                                                                         10…30 В
Ток потребления                                                                                                ..………
Количество разрядов                                                                                           4
Тип выходного кода                                                                                       двоичный                                                                       
Тип выходного сигнала                                                                   открытый эмиттер
Способ выдачи данных                                                                  параллельный код
Максимальная скорость вращения вала без сбоя выходного кода    1000 об / мин

Параметры сигналов
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Рекомендуемая схема связи преобразователя 

с устройством приёма информации
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Напряжение питания Uп   10…30 В
Максимальный коммутируемый ток I ое  100мА
Выходное напряжение U out при I ое =100мА, не менее (Uп-1,8)В
Канал D1 – D3, strobe, parity аналогичный D0






